Kodifizierte Zusatzqualifikation Programmierung ausbilden und priifen

AUDI

Beruf: Mechatroniker/in

4. Ausbildungsjahr, gestreckte Abschlusspriifung, Teil 2:

hier Priifung einer Zusatzqualifikation

Z2Q: Programmierung, vgl. Mechatroniker/innen-Ausbil-

dungsordnung, §13

Digitalisierungsbedarfe
» Programmieraufgabensind an ausgewahlten Ar-
beitsplatzen der kiinftigen FK regelmalig zu leisten

Keine Beteiligung der Berufsschule

Dauer Aufgabe / Projekt: 8h

Hinweis: Die Ausbildungsordnung, §16, lasst Angaben

zur Bearbeitungszeit offen, so dass die Entscheidung
daruber der Betrieb treffen kann.

Aufgabenstellung
» Erstellung und Erprobung eines Roboterschulungs-
modells mithilfe eines Arduino Nano

Handlungsprodukt/Lernergebnis/Lastenheft
» Funktionsfahiger Roboter

» Code fiir verschiedene Programme

» Dokumentation des Auftrags

Fertigkeiten, Kenntnisse und Fahigkeiten

» Zusammenbau und Inbetriebnahme eines Roboter-
arms aus dem 3D-Druck

» Microcontrollerprogrammierung (Programmier-
sprache C)

» Projektmanagement (Zeit-/Aufgabenplanung, An-
forderungsanalyse)

» Testen des Arbeitsergebnisses

Anforderungenlaut Ausbildungsordnung, §13:
In der Prifung der Zusatzqualifikation soll der Prifling
nachweisen, dass er in der Lageist,

» Systeme, Prozessablaufe und technische Bedingun-
gen zuanalysieren und Anforderungen an Softwa-
remodule festzustellen,

» Softwaremodule anzupassen und in die bestehen-
den Systeme zuintegrieren sowie eingesetzte Soft-
ware zu dokumentieren sowie

» Testplane und Testdaten zu erstellen, Umgebungs-

bedingungen zu simulieren, die Systeme zu testen
und Fehler zu beheben.

Arbeitsform: Einzelarbeit

Arbeitsmaterialien: Entwicklungsumgebung, Code-Beispiele online

Priifungsform/Leistungsbeurteilung: betrieblicher Auftrag, Fachgesprach bei IHK
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https://www.bibb.de/dienst/berufesuche/de/index_berufesuche.php/regulation/neufassung_mechatroniker_2018.pdf
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Vorgehen/Ablauf/Erlduterung der Arbeitsschritte

1.

o Uk~ W

Arbeitsschritte planen, Zeitplanung erstellen
Herunterladen des Programmesund der Treiber
Werkzeug und Materialauswahlen und beschaffen
Zusammenbau des Roboterarms

Schreiben der Programme

Kontrolle der Positionen des Roboterarms

Beschreibungdes Arbeitsschrittes 4
Zusammenbau des Roboterarms

Bild

z.B.

//8chleifs far Ramps
while (trus){

for (pos=120;pos<=146;pos+=1) {

delay (500) ;
for (pos=120;pos>=90;pos—=1) {

for (pos=120;pos>=33;pos-=1){

for (pos=9%0;pos<=119;pos+=1){

for (pos=80;pos>=30;pos—=1) {

delay(15);
}

delay (200) ;

for (rechts=33; rechts<=40; rechts += 1) {
waagerscht.write (rechts);
delay(15);

for (rechts=40; rechts<=120; rechts += 1) {

base.write (pos);
delay(15);
}

senkrecht.write (pos);
delay(15);
¥

waagerecht.write (pos);
delay(15);
}

senkrecht.write (pos) ;
delay(15);

}

greifer.write (pos);

}

for (pes=119; pes>=90;pos-=1){
senkrecht.writs (pos);
delay (15);
}

waagerecht.write (rechts) ;

Beschreibung des Arbeitsschrittes 5:

Schreiben der Programme

Organisatorische Hinweise/Ressourcen
Laptop, Entwicklungsumgebung, Roboterteile, Servomotoren, Microcontroller, Schrauben

>

Weiterfiihrende Informationen

» https://www.arduino.cc/en/software



https://www.arduino.cc/en/software

